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OZET
BIR LOMBER DIiSK KAFESI SISTEMi

Bu bulus, bel bélgesine yerlestirilen kafeslerin viicut igindeyken {izerinde olugan
kuvvet, kuvvet yonii, sekil degistirme, sekil degistirme yonil, yer degistirme, yer
degistirme y&nii ve benzeri verilerin tercih edildi &i stirece dl¢iilmesini ve dis ortama

kablosuz olarak aktarilmasim saglayan bir lomber disk kafes sistemi (1) ile ilgilidir.
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ISTEMLER

. Lomber bélgesine yerlestirilen kafeslerin viicut igindeyken tzerinde olusan

kuvvet, kuvvet yonil, sekil degistirme, sekil degistirme yonii, yer degistirme,
yer degistirme yonii verilerinin tercih edildigi siirece 6l¢tilmesini ve dis ortama
kablosuz olarak aktarilmasini saglayan ve en temel halinde,

en az bir gévde (2),

gbvdeye (2) konumlandirilan ve gévdeye (2) uygulanan kuvvet, kuvvet yonii,
yer degistirme, yer degistirme yonii, sekil degistirme, sekil degistirme yonii
verilerini 6lgen en az bir sensér (3),

sensoriin (3) iginde yer alan ve sensoriin (3) dlgtiigi bilgileri viicut i¢inden dig
ortama kablosuz olarak aktaran en az bir iletici (4),

iletici (4) aracilifityla saglanan bilgilerin alinmasim saglayan en az bir ahci (5),
alict (5) tarafindan elde edilen bilgilerin gériintiilenmesini ve analiz edilmesini
saglayan en az bir goriintiileyici (6) ile karakterize edilen bir lomber disk kafes

sistemi (1).

- Lomber omurlarmm geometrisine uygun olarak dizayn edilen gévde (2) ile

karakterize edilen [stem 1°deki gibi bir lomber disk kafes sistemi (1).

. Iki omur arasindaki mesafeyi karsilayabilecek bir ozellige sahip olan govde (2)

ile karakterize edilen Istem 1°deki gibi bir lomber disk kafes sistemi (.

. Bel hareketlerindeki esnekligi saglamak igin 6zel olarak dizayn edilmis govde

(2) ile karakterize edilen Istem 1°deki gibi bir lomber disk kafes sistemi (1).

- Govde (2) uzerinde olusan ¢ok yonlii ve gesitli (egilme, burulma, ¢ekme,

basma) kuvvetlerin algilanmasini saglayan sensér (3) ile karakterize edilen

Istem 1’deki gibi bir lomber disk kafes sisterni (1).
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Govde (2) tzerinde meydana gelen gesitli deformasyonlarin algilanmasim
saglayan sensor (3) ile karakterize edilen Istem 1°deki gibi bir lomber disk

kafes sistemi (1).

Govde (2) tzerinde meydana gelen gerilmelerin algilanmasim saglayan sensor

(3) ile karakterize edilen Istem 1°deki gibi bir lomber disk kafes sisterni (1).

Kuvvetleri dlgerek viicut iginden dig ortama kablosuz olarak veri aktarimimi
saglayan iletici (4) ile karakterize edilen Istem 1°deki gibi bir lomber disk

kafes sistemi (1).

Iletici (4) araciligryla dis ortama kablosuz olarak yonlendirilen verilerin
toplanmasint saglayan alic1 (5) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi bir

lomber disk kafes sistemi (1).

Iletici (4) aracihfiyla dis ortama kablosuz olarak yonlendirilen verilerin
goriintiileyiciye (6) iletilmesini saglayan alici (5) ile karakterize edilen Istem

1°deki gibi bir lomber disk kafes sistemi (1).

Kuvvet, kuvvet yonii, yer degistirme, yer degistirme y&nii, sekil degistirme,
sekil degistirme yonii verilerinin gdriintiilenebilmesini saglayan gorintileyici

(6) ile karakterize edilen Istem 1°deki gibi bir lomber disk kafes sistemi (1).

Kuvvet, kuvvet yonii, yer degistirme, yer degistirme yonii, sekil degistirme,
sekil deistirme yonii verilerinin analiz edilebilmesini saglayan goriintiileyici

(6) ile karakterize edilen Istem 1°deki gibi bir lomber disk kafes sistemi (1.
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TARIFNAME

BiR LOMBER DiSK KAFES SISTEMIi

Teknik Alan

Bu bulug, lomber bdlgesine yerlestirilen kafeslerin viicut igindeyken tizerinde
olusan kuvvet, kuvvet yonii, sckil degistirme, sekil degistirme yoni, yer degistirme,
yer degistirme ydnii ve benzeri verilerin tercih edildigi siirece 8lgiilmesini ve dig
ortama kablosuz olarak aktarilmasim saglayan bir lomber disk kafes sistemi ile

ilgilidir.

Onceki Teknik

Iki omur arasinda kaza veya timér gibi rahatsizliklardan dolay! hasar meydana
geldiginde, farkli bolgelerde bulunan omurlara farkhi cerrahi  yontemler
uygulanmaktadir ve ayrica farkli kafesler yerlestirilmektedir. Bu implantlardan
boyun bdigesine yerlestirilenler implantlar servikal, bel bélgesine yerlestirilenler
ise lomber bdlge implanti olarak tanimlanmaktadir. Bu implantlar, iki omur
arasinda yer alan ve sok sonlimleme 6zelligine sahip olan diske benzeyen j&lemsi
yapilarin cerrahi olarak omurlar arasindan ¢ikarilmasi (diskektomi) sonrasinda iki
omuru birbirine kaynagtirmak, iki komsu kemik arasindaki boslugu doldurarak

paravertebral yiiksekligi korumak igin kullanilmaktadirlar.

Lomber disk hastalifinda cerrahi operasyonun asit amact fitik olugan diski ve/veya
kemik basiarini ortadan kaldirmaktir. Fakat ilerleyen siirecte siirekli harekete
maruz kalinmasina ve tekrarlayan yiikler sebebiyle hastaligi tedavi edebilmek igin
tekrar bir cerrahi operasyona ihtiyag duyulmaktadir. Bu ve buna benzer durumlar

hastada ciddi travmalara sebep olabilmektedir.
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Giiniimiizde kullanilan lomber kafeslerde, kafes iizerine uygulanan kuvvet, kuvvet
ydnii, sekil degistirme, sekil degistirme y&nii, yer degistirme, yer degistirme yonii
ve benzeri verilerin dis ortama kablosuz olarak aktarilmasini saglayan herhangi bir

sistem bulunmamaktadir.
Bulusun Amaglarn

Bu bulusun amaci, lomber bdlgesine yerlegtirilen kafeslerin viicut igindeyken
iizerinde olusan kuvvet, kuvvet yonii, sekil degistirme, sekil degistirme yonii, yer
degistirme, ver degistirme yonii ve benzeri verilerin tercih edildigi siirece

lgiilmesini saglayan lomber disk kafes sistemi gergeklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, lomber bolgesine yerlestirilen kafeslerin viicut
igindeyken iizerinde olugan kuvvet, kuvvet yonii, sekil degistirme, sekil degistirme
yonii, yer degistirme, yer degistirme yonil ve benzeri verilerin dig ortama kablosuz

olarak aktarilmasini saglayan bir lomber disk kafes sistemi gergeklestirmektir.

Bulusun Kisa Agiklamasi

Bu bulug, lomber bdlgesine yerlestirilen kafeslerin viicut igindeyken {izerinde
olusan kuvvet, kuvvet yonii, sekil degistirme, sekil degistirme yondi, yer degistirme,
yer degistirme yonii ve benzeri verilerin tercih edildigi siirece Slgiilmesini ve dig
ortama kablosuz olarak aktarilmasini saglayan bir lomber disk kafes sistemi ile

ilgilidir.
Bulusun Ayrintili A¢iklamasi

Bu bulusun amacina ulagmak igin gergeklestirilen lomber disk kafes sistemi, ekli

sekilde gosterilmis olup bu gekil;

Sekil 1. Lomber disk kafes sisteminin sematik goriiniigiidiir.
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Sekillerdeki pargalar tek tek numaralandirilmig olup, bu numaralarin karsilig

asagida verilmistir.

Lomber disk kafes sistemi
Govde

Sensor

fletici

Alict

Goriintilleyici

A A L

Lomber bolgesine yerlestirilen kafeslerin viicut igindeyken tizerinde olugan kuvvet,
kuvvet yonit, sekil degistirme, sekil degistirme yonii, yer degistirme, yer degistirme
y6nii ve benzeri verilerin tercih edildigi siirece dlgiilmesini ve dis ortama kablosuz
olarak aktarilmasini saglayan bir lomber disk kafes sistemi (1) en temel halinde,

- en bir gbvde (2),

- gdvdeye (2) konumlandirilan ve gévdeye (2) uygulanan kuvvet, kuvvet yonil,
yer degistirme, yer degistirme yoni, sekil degistirme, sekil degistirme yonit ve
benzeri verileri dlgen en az bir sensér (3),

- sensdriin (3) iginde yer alan ve sensdriin (3) 6lgtiigii bilgileri viicut i¢inden dis
ortama kablosuz olarak aktaran en az bir iletici (4),

- iletici (4) aracihigiyla saglanan bilgilerin alinmasini saglayan en az bir alici (5),

- alici (5) tarafindan elde edilen bilgilerin gériintiilenmesini ve analiz edilmesini

saglayan en az bir goriintiileyici (6) igermektedir.

Bulusun tercih edilen bir uygulamasinda, bulus konusu lomber disk kafes sistemi
(1) Uzerinde, en bir govde (2), gévdeye (2) konumlandiilan ve gdvdeye (2)
uyguianan kuvvet, kuvvet ydnii, yer degistirme, yer degistirme yonii, sekil
degistirme, gekil defistirme yonil ve benzeri verileri dlgen en az bir sensor (3),
sensOriin (3) iginde yer alan ve sensoriin (3) Glgtiigii bilgileri viicut iginden dis

ortama kablosuz olarak aktaran en az bir iletici (4), iletici (4) aracihiiyla saglanan
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bilgilerin alinmasini saglayan en az bir alici (5) ve alici (5) tarafindan elde edilen
bilgilerin gdriintillenmesini ve analiz edilmesini saglayan en az bir goriintiileyici

(6) bulunmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda, bulus konusu lomber disk kafes sistemi (1) gévdesi (2)
lomber omurlarinin geometrisine uygun olarak dizayn edilmekte ve iki omur

arasindaki mesafeyi kargilayabilecek bir dzellige sahip olmaktadir,

Bulusun bir diger uygulamasinda, bulug konusu lomber disk kafes sistemi (1)
lizerinde bulunan gdvde (2) iizerinde olugan gok ydnlii ve gesitli (egilme, burulma,

gekme, basma) kuvvetler sensdr (3) tarafindan algilanmaktadir.

Bulusun diger bir uygulamasinda, bulug konusu lomber disk kafes sistemi (1)
iizerinde bulunan gévde (2) lizerinde meydana gelen gegitli deformasyonlar ve

gerilmeler sensdr (3) tarafindan algilanmaktadir.

Bulusun bir diger uygulamasinda, bulug konusu lomber disk kafes sistemi (1)
iizerinde bulunan gvde (2) lizerine uygulanan kuvvetleri &lgerek iletici (4)
araciligiyla viicut iginden dis ortama kablosuz olarak veri aktarimim

saglanmaktadir.

Bulusun diger bir uygulamasinda, bulus konusu lomber disk kafes sistemi (1)
iizerinde bulunan sensdr (3), belirtilen bilgileri iletici (4) araciligiyla

gonderebilecegi gibi kendisi de dogrudan génderebilmektedir.

Bulusun bir diger uygulamasinda, bulug konusu lomber disk kafes sistemi (1)
lizerinde bulunan iletici (4) aracihigiyla dig ortama kablosuz olarak yonlendirilen

veriler ise alici (5) tarafindan toplanmakta ve goriintiileyiciye (6) iletilmektedir.



Bulusun diger bir uygulamasinda, kuvvet, kuvvet yonii, yer degistirme, yer
degistirme yOni, sekil degistirme, sekil degistirme yonii ve benzeri veriler

goriintiileyicide (6) hem gériintlilenebilmekte hem de analiz edilebilmektedir.
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