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OZET
BIiR ROD ILERLETICi

Bu bulug, kritik ameliyatlarda kullanilan anatomik olarak hastaya uygun sekilde
tretilen pedikiil vida-rod sisteminin milimetrik ilerleyebilmesi ve kolaylikla
yerlegtirilebilmesi igin tasarlanmig, operasyonu gergeklestiren doktorun rahatlikla

islemi tamamlamasim saglayan bir rod ilerletici (1) ile ilgilidir.
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ISTEMLER

. Kritik ameliyatlarda kullanilan anatomik olarak hastaya uygun sekilde {iretilen

pedikiill vida-rod sisteminin milimetrik ilerlyebilmesi ve kolaylikla
yerlestirilebilmesi i¢in tasarlanmis, operasyonu gergeklestiren doktorun
rahatlikla iglemi tamamlamasini saglayan ve en temel halinde,

en az bir &n gévde (2),

6n govde (2) tizerinde bulunan ve rodun sabitlenmesini saglayan en az bir
sabitleyici (3),

6n gdvde (2) iizerinde bulunan ve rodun sikigtirlmak istenen pargasinin
tutulmasint saglayan en az bir tutamag (4),

rod sikilma igleminin kuvvet kaybi olmadan yapilmasini saglayan en az bir
bogum (5),

en az bir arka gévde (6),

arka gévde (6) Gizerinde bulunan ve parmaga gegerek tutug imkani sunan en az
bir parmak tutacag (7),

arka gbvde (6) iizerinde bulunan ve stabilite saglayan en az bir tirnak (8),

arka gvde (6) tizerinde bulunan ve tirnaklarin (8) yerlestirildigi en az bir tirnak
tabani (9),

tirnak tabaninin (10) yerlesmesini saglayan en az bir gikint (10) ile karakterize

edilen bir rod ilerletici (1).

. Gerekli mukavemeti saglayan sabitleyici (3) ile karakterize edilen istem

1’deki gibi bir rod ilerletici (1).

. Rodun ilerlemesini saglayan sabitleyici (3) ile karakterize edilen istem 1’deki

gibi bir rod ilerletici (1).

. Rodun bir ucuna sabitlenene sabitleyici (3) ile karakterize edilen istem 1°deki

gibi bir rod ilerletici (1).
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10.

11.

12.

13.

Gerekli itme kuvvetini saglayan sabitleyici (3) ile karakterize edilen istem
1’deki gibi bir rod ilerletici (1).

Roda sabitlenen ve gerektiginde ¢ikarilabilen tutamag (4) ile karakterize

edilen istem 1°deki gibi bir rod ilerletici (1).

Her roda uyébilecek sekilde tasarlan tutamag (4) ile karakterize edilen istem

1"deki gibi bir rod ilerletici (1).

Istenilen agiz genisligi saglayan bogum (5) ile kKarakterize edilen istem 1’deki

gibi bir rod ilerletici (1).

Hassas ilerleme saglayan bogum (5) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi

bir rod ilerletici (1).

Kullaniciya kolay tutus imkani saglayan arka govde (6) ile karakterize edilen

istem I’deki gibi bir rod ilerletici (1).

Kullaniciya kolay tutus imkan: saglayan parmak tutaca@ (7) ile karakterize

edilen istem 1’deki gibi bir rod ilerletici (1).

Hassas ayar imkani sunan tirnak (8) ile karakterize edilen istem 1’deki gibi bir

rod ilerletici (1).

Istenildigi kadar tirnak (8) ihtiva ederek ayar hassasiyetini arttirabilen tirnak

tabam (9) ile karakterize edilen istem 1°deki gibi bir rod ilerletici (1).
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TARIFNAME
BiR ROD ILERLETICI

Teknik Alan

Bu bulus, kritik ameliyatiarda kullanilan anatomik olarak hastaya uygun sekilde
tiretilen pedikiil vida-rod sisteminin milimetrik ilerleyebilmesi ve kolaylikla
yerlestirilebilmesi igin tasarlanmug, operasyonu gergeklestiren doktorun rahathikla

istemi tamamlamasin saglayan bir rod ilerletici ile ilgilidir.
Onceki Teknik

Teknigin bilinen durumunda yer alan US8663287 numarali Amerikan patent
dokiimaninda, omurga sabitleme ve omurga kemik vidasi1 iizerine omurilik
cubuklarini konumlandirmak igin kullamlan bir sistemden sz edilmektedir.
Omurga sabitleme yapisiun, kemik vidasia 360° dénme sagladigindan soz
edilmektedir. Omurga sabitleme yapisinn bir gubuk tutucu sayesinde eksenel
olarak kemik vidasin tizerine alacak sekilde konfigiire edildiginden s6z edilmistir.
Kemik vidasinin tizerindeki gubuk tutucu ile tespit bileseni sabit oldugundan s6z

edilmistir. Tespit bilegenin ekseninin kemik vidas iizerinde bulundugu anlatilmistir

Teknigin bilinen durumunda yer alan US 7678137 numarali Amerikan patent
dokiimaninda, pedikiil vidasi kavramasi sayesinde, pedikiil vidanin baglanmasini

saglayan bir sistemden sz edilmektedir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan US 8574274 numarali Amerikan patent
dokiimaninda, bir pedikiil vida tespit sistemi ve yontemi tarif edilmektedir. Ayrica
dokiimanda ayar vidasimn deforme olabilen yiiziiniin korunmasi i¢in tahrik

baglantisinin deforme engelleyici yapida olusturulduundan sz edilmektedir.
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Teknigin bilinen durumunda yer alan US 20070093824 numaralr Amerikan patent
dokiimaninda, pedikiil vidasi diizenegi olarak bir vertebral gapa yerlestirilmesi igin

bir ydntemden stz edilmektedir,
Bulugun Amaclan

Bu bulusun amaci, kritik ameliyatlarda kullamlan anatomik olarak hastaya uygun
sekilde iiretilen pedikiil vida-rod sisteminin milimetrik ilerlyebilmesini saglayan bir

rod ilerletici gergeklestirmektir.

Bu bulusun bir diger amaci, , kritik ameliyatlarda kullanilan anatomik olarak
hastaya uygun sekilde dretilen pedikiil vida-rod sisteminin kolaylikla

yerlestirilebilmesini saglayan bir rod ilerletici gergeklestirmektir.

Bu bulugun bir diger amaci, operasyonu gergeklestiren doktorun rahatlikla islemi

tamamlamasini saglayan bir rod ilerletici gergeklestirmektir.

Bulusun Kisa A¢iklamasi

Bu bulus, kritik ameliyatlarda kullamilan anatomik olarak hastaya uygun sekilde
tiretilen pedikiil vida-rod sisteminin milimetrik ilerlyebilmesi ve kolaylikla

yerlestirilebilmesi igin tasarlanmig, operasyonu gergeklestiren doktorun rahatlikla

islemi tamamlamasin saglayan bir rod ilerletici ile ilgilidir.

Bulusun Ayrintih Agiklamasi

Bu bulusun amacma ulagmak igin gergeklestirilen rod ilerletici, ekli sekillerde

gosterilmis olup bu sekiller;

Sekil 1. Rod ilerletici yandan goriintisiidiir.

Sekil 2. Rod ilerletici perspektif goriiniigiidiir.
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Sekil 3. Rod ilerletici yakindan goriiniigtidiir.
Sekil 4. Rod ilerletici alttan goriiniisiidiir.

Sekil 5. Rod ilerletici alttan perspektif gdriiniisiidiir.

Sekillerdeki pargalar tek tek numaralandirilmig olup, bu numaralarin karsihg

asagida verilmistir,

Rod Ilerletici
On gévde
Sabitleyici
Tutamag
Bogum

Arka Govde
Parmak tutacagi
Tirnak

Tirnak taban
10. Cikinti

R N R A A R B I

Kritik ameliyatlarda kullamlan anatomik olarak hastaya uygun sekilde iiretilen

pedikill ~ vida-rod  sisteminin  milimetrik  ilerlyebilmesi ve kolaylhkla

yerlegtirilebilmest icin tasarlanmus, operasyonu gerceklestiren doktorun rahatlikla

islemi tamamlamasini saglayan bir rod ilerletici (1) en temel halinde,

- en az bir 6n gévde (2),

- 0n gbvde (2) iizerinde bulunan ve rodun sabitlenmesini saglayan en az bir
sabitleyici (3),

- 6n gdvde (2) lizerinde bulunan ve rodun sikigtirtlmak istenen pargasinin
tutulmasini saglayan en az bir tutamag (4),

- rod sikilma igleminin kuvvet kaybi olmadan yapilmasin: saglayan en az bir
bogum (3),

- en az bir arka govde (6),



10

15

20

25

30

- arka gdvde (6) lizerinde bulunan ve parmaga gegerek tutus imkans sunan en az
bir parmak tutacag: (7),

- arka gdvde (6) tizerinde bulunan ve stabilite saglayan en az bir tirnak (8),

- arka gdvde (6) iizerinde bulunan ve tirnaklarin (8) yerlestirildigi en az bir tirnak

tabam (9),

- tirnak tabammn (10) yerlesmesini saglayan en az bir gikinti (10) igermektedir.

Bulugun tercih edilen bir uygulamasinda, bulug konusu rod ilerletici (1) izerinde en
az bir 6n gdvde (2), 6n gdvde (2) itizerinde bulunan ve rodun sabitlenmesini
saglayan en az bir sabitleyici (3), 6n govde (2) lizerinde bulunan ve rodun
sikistirilmak istenen par¢asinin tutulmasim saglayan en az bir tutamag (4), rod
sikilma igleminin kuvvet kaybi olmadan yapilmasini saglayan en az bir bogum (5),
en az bir arka givde (6), arka govde (6) iizerinde bulunan ve parmaga gegerek tutug
imkani sunan en az bir parmak tutacag (7), arka govde (6) lizerinde bulunan ve
stabilite saglayan en az bir tirnak (8), arka gvde (6) tizerinde bulunan ve tirnaklarin
(8) yerlestirildigi en az bir tirnak tabani (9) ve tirnak tabaninin (10)

yerlesmesini saglayan en az bir ¢ikint1 (10) bulunmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda, bulug konusu rod ilerletici (1) iizerinde bulunan

sabitleyici (3) gerekli mukavemeti saglamakta ve rodun ilerlemesini saglamaktadir.

Butusun diger bir uygulamasinda, bulug konusu rod ilerletici (1) {izerinde bulunan
sabitleyici (3) rodun bir ucuna sabitlenmekte ve gerekli itme kuvvetini

saglamaktadur.

Bulusun bir diger uygulamasinda, bulug konusu rod ilerletici (1) {izerinde bulanan

tutamag (4) roda sabitlenmekte ve gerektiginde ¢ikarilabilmektedir.

Bulusun diger bir uygulamasinda, bulug konusu rod ilerletici (1) tizerinde bulunan

tutamag (4) istenilen her roda uyabilecek sekilde tasarlanmigtir.
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Bulugun bir diger uygulamasinda, bulug konusu rod ilerletici (1) tizerinde bulunan

bogum (5) sayesinde istenilen agiz genisligi saglanmaktadir.

Bulugun diger bir uygulamasinda, bulus konusu rod ilerletici (1) lizerinde bulunan

bogum (5) sayesinde hassas ilerleme saglanabilmektedir.

Bulugun bir diger uygulamasinda, bulug konusu rod ilerletici (1) tizerinde bulunan

arka govde (6) kullaniciya kolay tutus imkam saglamaktadir.

Bulugun diger bir uygulamasinda, bulug konusu rod ilerletici (1) iizerinde bulunan

parmak tutacagi (7) kullanictya kolay tutus imkani saglamaktadir.

Bulusun bir diger uygulamasinda, bulus konusu rod ilerletici (1) iizerinde bulunan

tirnak (8) sayesinde hassas ayar imkant sunmaktadir.

Bulugun diger bir uygulamasinda, bulus konusu rod ilerletici (1) tizerinde bulunan
urnak tabant (9) istenildigi kadar tinak (8) ihtiva ederek ayar hassasiyetini

artticabilmektedir.
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